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tematika.

1.) Az egyszerli egyhurkos szabalyozasi kor funkciondlis vazlata. A szabalyozasok mindségi mutatoi. A
mindségi mutatok javitasanak lehetdségei, és korlatai. A PID kompenzacié. Az intelligens
iranyitasok alapjai, és varhato eredményei.

2.) Az egyszerli egyhurkos linearis szabalyozas matematikai leirdsa az atviteli fiiggvényekkel a
szuperpozicio elvének az alkalmazasaval. Az eredmények értelmezése értéktartd szabalyozasok
esetén. A kor €s a zavaras tipusszam szerinti csoportositasa.

3.) A hierarchikus kaszkad szabalyozasok alkalmazasanak lehetdségei és eredményei. Szemléltetés
MATLAB SIMULINK programrendszer alkalmazéasaval. A zavarkompenzacio.

4.) A szabalyozasi koroket alkotod eszkdzok. Tavadok és intelligens tavadok. Beavatkozok (kiemelten a
szabalyoz6 szelep és a villamos pozicionald). A villamos (PID) kompenzalod tagok kialakitasa.
Robbanasveszélyes terek miiszerezése.

5.) Mintavételes (digitalis) szabalyozasok. A D/A és az A/D konverzi6, Shannon mintavételezési tételei.
A DCS és SCADA rendszerek rendszertechnikai kialakitasa.

6.) Atviteli tagok digitalis leképezése a véges differencidk modszerének az alkalmazasaval. Onhangold
szabalyozdsok (Nichols — Ziegler moddszerek). DCS rendszerek programozasa. Erémiivi goz
kondenzator folyadékszintjének a mérése.

7.) A DCS rendszerek programozasanak és alkalmazasanak kérdései (hataskorok, alarm és
eseménynaplok, operatori képek szerkezete).

8.) Szabalyozasok abrazoldsa tervjelképi jeldlésekkel. Példak a technologiai folyamatok
szabalyozasanak a kialakitasara (erémiivi blokk néhany szabalyozasi példaja).

9.) A nemlinearis rendszerek (egy ¢és tobb bemenetll) munkaponti linearizalasa. Villamos flitési
kemence linearizalasa ¢és irdnyitastechnikai kérdései (Hatvani Bosch klimakamrak). Egy kiilsd

gerjesztésii egyenaramu motor linearizalt modelljének a megalkotésa.

10.)A harmonikus linearizalds. A stabilitas, a labilitas, és a hatarciklusok fogalma és meghatarozasa.
Kétallasu szabalyozasok vizsgalata a harmonikus linearizalas modszerével.

11.)Rendszerleiras allapotegyenletekkel. Az allapotegyenletek megoldasa (Euler, Runge-Kutta,
prediktor-korrektor modszerek).

12.)Egy ¢s tobb bemenetli linearis rendszerek (SISO, MISO) paraméteridentifikacidja a legkisebb
négyzetes hiba modszerének elve alapjan. Az on-line paraméterbecslés alapjai.
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A mazsola.iit.uni-miskolc.hu/~autilony/oktatas GEVAU271M alkdnyvtaraban talalhato segédanyagok.
Szamonkérés:

Alairas:

Megszerzés feltétele egy darab zarthelyin (50 perc, 100 pont) minimalisan 30 pont megszerzése.
Id6pont szorgalmi iddszak utolsd elbtti hete, potlas a szorgalmi idészak utolsd hetében. Ezt kdvetden alairas potld
vizsgan.

Vizsga:

frasbeli (50 perc, 100 pont).

Elégtelen: 0...40 pont
Elégséges: 40...55 pont
Kozepes: 55...70 pont
Jo: 70...85 pont
Jeles: 85...100 pont

Aki az aldirds megszerzésére kiirt zarthelyin (a poétzarthelyin méar nem) a vizsgajegyhez sziikséges pontszamot
(minimum 40) megszerezte, annak a vizsgajegy megajanlasra kertil, amit On vagy elfogad, vagy elutasit.

Aki normdl tanrend szerint tanul, és a foglalkozasok legalabb 60%-an nem jelent meg, annak az alairasa ,,Véglegesen
megtagadva” mindsitéssel keriil bejegyzésre.
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