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Oktatasi cél:

A digitalis rendszerek és a beagyazott rendszerek tervezésében alkalmazott
elvek és elméleti ismeretek elsajatitasa

Targy tartalom:

Az Tranyitastechnika tantargy célja megismertetni a hallgatékat a rendszerszemlélet alapjaival, a rendszerek osz-
talyozasanak kritériumaival. Ezen feliil cél a digitalis technika funkcidk, az azokat megvalésité elemek, valamint
a logikai halézatok és mikrovezérl6k tervezési alap médszerek megismerése. Tovabba megismerteti a hallgatokat
a rendszer- és irdnyitaselmélet, médszertan klasszikus és korszer(i elemeivel, hogy ezeket megfelelGen tudjak ke-
zelni és alkalmazni kozlekedési és jarmii rendszerek irdnyitdsdban.A tantargy tematikaja a kovetkezd témakoro-
ket oleli fel: Iranyitaselmélet alapfogalmai. A rendszer fogalma. Rendszerek tulajdonsagai és osztalyozasa. A
rendszer- és iranyitaselmélet feladatai. Az irnyitds fogalma. Nyilt hurki és zart hurkd irdnyitasi rendszerek.
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Jellemz6 oktatdsi médok

Oktatasi nyelv:

Magyar, angol

Elbadds: Minden hallgaténak el6adas, szamitdégépes vetités és tabla
Gyakorlat: Laboratoriumi és tantermi gyakorlatok
Labor: Maximum 16 f6s csoportokban, Digitalis rendszertechnikai laboratérium-

ban vezetett gyakorlatok, 6nall6 mérések és feladatok teljesitésével.

Evkézi feladatok,
zdrthelyik:

Kétszer 2x1 6ras évkozi zarthelyi dolgozat. Egy tervezési feladat megolda-
sa 6nallo terv-feladat keretében, jegyzokonyvvel.

Lezdrdsi feltéte-
lek:

Gyakorlatokon aktiv részvétel; az elirt tervezési feladatok teljesitése; a két
évkozi zarthelyi dolgozat eredményes megirasa; A mérési jegyzokonyv be-
adasanak a tanszéki feladatbeadas hatarideje a kovetkezd gyakorlat kezde-
te, beadasi mod: elektronikus; értékelés 1-5.-ig; Az évkdzi munka értékelé-
se: Zarthelyi dolgozatok eredménye legalabb elégséges > 60%, Gyakorlati
feladatok ©ndllé teljesitése legaldbb elégséges > 60%; - 24-28 elégséges,
28-32 kozepes 32-36 jo, 36-40 jeles

Utemterv

1. Ea: Determinisztikus, eseményvezérelt, diszkrét allapotd, statikus rendszerek. Logikai valto-

20k, alapmiiveletek, kifejezések, fiiggvények. Kanonikus alakok, minimalizalas.
Lab: Cypress PSOC lab 1.

2. Ea: Kombinaciés hal6zatok minimalizalasa, fiiggvények megvalésitasa funkciéblokkok segit-

ségével.




Lab: Kombinacids halézatok megvalésitasa Cypress PSOC lab2.

Ea: Szinkron sorrendi halézatok, tervezése, statikus viselkedése és tranziensei. Diszkrét ese-
ményii rendszerek. Determinisztikus, véges allapoti automatak.
Lab: Sorrendi halézatok megvalésitasa Cypress PSOC lab3.

Ea: Moore és Mealy automatdk. Determinisztikus, id6 vezérelt, diszkrét allapotd, dinamikus
rendszerek. Analdg jelek digitalizalasa. Az A/D és a D/A éatalakitok alaptipusai.
Lab: Allapotgép tervezés Cypress PSOC lab4.

Ea:. Mikroprocesszorok, mikrovezérlok, szamitogép modellek
Lab: Analég és digitalis jelek gyakorlati példa Cypress PSCO lab 5.

Ea: Stabilitaselmélet (stabilitas feltételei, zart és visszacsatolt rendszerek stabilitasa). Beveze-
tés az allapottér-elméletbe (allapottér reprezentaciok, transzforméciok). Allapottér reprezenta-
ciok tulajdonségai, allapotegyenletek megoldasa. Allapot visszacsatolas. Allapot megfigyels.
Szamitégéppel iranyitott rendszerek. Diszkrét iranyitasok.

Lab: Egyéni feladat hardver és szoftver fejlesztés.

Ea: Zart szabalyozasi korok mindségi jellemz6i.
Lab: Egyéni feladat készitése, jegyzokonyvvel. Feladatbeadas a 9. héten.

Ea: Robusztus stabilitas.
Lab: Egyéni feladat hardver és szoftver fejlesztés.

Ea: Memoria szerepe a beagyazott rendszerekben. Memoriakezelés. Kiils6 és bels6
memoriak kezelése FPGA illetve SOC rendszerekben..
Lab: Egyéni feladat hardver és szoftver fejlesztés.

10.

Ea: Bevezetés az allapottér-elméletbe (allapottér reprezentaciok, transzformaciok). Allapottér
reprezentaciok tulajdonsagai, allapotegyenletek megoldasa.
Lab: Egyéni feladat hardwer és szoftver fejlesztés.

11.

Ea: Allapot visszacsatolas. Allapot megfigyeld.
Lab: Egyéni feladat hardver és szoftver fejlesztés.

12.

Ea. Szamit6géppel irdnyitott rendszerek. Diszkrét iranyitasok.
Lab: Egyéni feladat hardver és szoftver fejlesztés.

13.

Ea: Motorvezérlés, mint iranyitasi. Léptetdmotorok és valtéaramu motorok vezérlése
szabalyzasa. Tervezési példa: Egyenaramu motor iranyitasa.
Lab: Potlas

14.

Ea: konzultacio, zarthelyi
Lab: Potlas
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