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Kovetelményrendszer
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Mechatronika BSC szak

A vizsgara bocsatas feltétele: az alairas sikeres megszerzése

Alairas: A zarthelyi feladat legalabb 30%-o0s teljesitése

Vizsga: frasbeli dolgozat, mely a tantargy 2 téméjanak 10+30 % -os teljesités
alatt elégtelen. (max. 100 pont)

Pontozasi hatarok.

jeles: 85-100 pont
jo: 70- 84 pont
kozepes: 55- 69 pont
elégséges: 40- 54 pont
elégtelen: 40 pont alatt

Eredményes irasbeli vizsga utan szdbeli vizsga lehetséges.

Vizsgajegy megajanlas: Nincs, csak a szorgami id6szakban teljesitett, az
elfogadas szintjét meghaladé esetben el6vizsga, és ennek az elfogadasa nem kotelez6.

Ajanlott iradalom:

Banhidi, Olah: Automaika mérnokoknek

Nemzeti Tankdnyvkiado, 1991

Ajtonyi, Gyuricza: Programozhato iranyitoberendezésel, halozatok, és rendszerek
Miiszaki Kényvkiadd, 2005

Ajtonyi I: PLC és SCADA-HMI rendszerek I. 1. kotet. Alcim: PLC programozas az
IEC 61131-3 szabvany szerint. AUT-INFO Kiad6 Miskolc, 2007. oktéber

Miskolc, 2012. augusztus 29.

Dr. Czap Laszl6 Dr. Dalmi Istvan
tanszékvezetd, egyetemi docens foiskolai docens

targyjegyzo



Miskolci Egyetem 2012/2013. tanév

alasi é I. félév

Automatika (GEVAU141B) ciml tantargy
el6adasanak iitemterve
Mechatronika BSC szak

Naptari Eloadas
hét

37. | a.) Kévetelményrendszer ismertetése. Alapfogalmak.
b.) Szabalyozasok alapfogalmai.

38. |a.) A PLC alkalmazasanak alapjai. A program végrahajtasa, a program
méretének, a ciklusidének a szerepe, program utasitasok fajtai.
b.)Atviteli tagok leirasa allandésult allapotban.A statikus karakterisztika.
Nemlinedris tag atviteli tényezdje.

39. | a.) A PLC-k fejlédésének fobb allomasai. A PLC-k hardver kialakitasa.
b.) Az étviteli tag leirdsa tranziens allapotban. Az atviteli fiiggvény.

40. |a.) Az IEC-61131 szabvany jelent6sége. A programnyelvek (IL, LD, ST,
SFC). Program egységek (POU).

b.) Dinamikus rendszer leirasa allapottér modszerrel.

41. |a.) Valtozo fajtak (BOOL, INT...). A fizikai be és kimenetekhez
(cimekhez) kotott valtozok. Tomb, és strukttira valtozok hasznalata.
b.)Analizis frekvencia tartomanyban. Amplitido-fazis fiiggvény.

42. |a.) Az utasitas listas (IL) programnyelv utasitasai. Példa az IL nyelv
hasznalatara. Az LD (és FBD) programnyelv alkalmazasanak alapjai.

b.) Mintavételes rendszerel leirasa. Az egyszeli szabalyozasi kor.
Ertéktart6 és kovetd szabélyozés.

43. | Oktatasi sziinet

44. |a.) Az ST programnyelv. A szabvéany éltal el6irt funkcidk, és funkcid
blokkok attekintése.

b.) Stabilitas. Vizsgalati modok.

45. | a.) A programfejlesztés (IEC 611131 szerinti) menete. A PLC progam
végrehajtasanak szimulacidja. A program nyomkovetés funkcioi.
b.)A szabalyozas minOségi jellemz6i. Kompenzalas.

46. | a.) A technolégia szimulacidjanak lehet6ségei.

b.) Nemlinedris szabalyozasok.
47. | a.) A HMI eszkozok alkalmazasa.
b.) Osszetett szabélyozasi korok.
48. | a.) Esettanulmany a PLC-k alkalmazasara.
b.) Digitalis szabalyozasok leirasa, vizsgalata.
49. |ZH
50. | Pétlasok

Miskolc, 2012. augusztus 29.

Dr. Czap Laszlo Dr. Dalmi Istvan
tanszékvezetd, egyetemi docens féiskolai docens

targyjegyzo













